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DADES DE L’OFERTA
Unitat Adscripcio:

Perfil generic:

Tipologia contractual:

Institut de Robotica i Informatica industrial
Técnic/a de Grau Superior de Suport a la Recerca

Obra i Servei Grup: 1 CLT: U

Retribucié bruta anual: 33.560,86 €/anuals (per jornada completa)

Jornada: 20 h./set.

DADES DEL PROJECTE

Nom del projecte:

Durada prevista: 3 mesos

“H2020-825619-Al4EU”

Informacié del projecte: https://www.iri.upc.edu/project/show/219

Codi: E01462
PROCES DE SELECCIO

Inscripcio:

Convocatoria:

Les persones interessades haureu d’omplir el formulari que trobareu a
https://seuelectronica.upc.edu/ca/tramits/Convocatoria i_concursos personal recerca temporal.

Les incidencies que puguin sorgir durant la inscripcid de la candidatura s’han de
reportar al correu electronic; concursos.psr@upc.edu

Termini de presentacid de sol-licituds: 7 de desembre de 2020

Composicio del
tribunal:

Data constitucio
del tribunal:

Convocatoria a la

provai/o
entrevista:

RESULTAT FINAL

Representant unitat: Antoni Grau Saldes

Suplent: Alberto Sanfeliu Cortés

Representant del Servei de Personal: Lourdes Moreno de Francisco
Representant del Comiteé PasL: Per determinar

10 de desembre de 2020 a les 9,15 hores mitjancant I'eina Google Meet

En cas de que el tribunal acordi realitzar proves i/o entrevistes aquestes
es realitzaran el dia 14 de desembre de 2020. La comunicacié dels
candidats/de les candidates preseleccionats/preseleccionades, el lloc i
I’hora de realitzacié es comunicara mitjangant aquesta mateixa web.

Les persones candidates han de tenir disponibilitat per dur a terme la prova
i/o entrevista mitjangant I’eina informatica Google-meet.
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Requisits

» Titulacio universitaria superior; Llicenciatura (antiga titulacié), Grau Universitari (nova
titulacié), Masters Universitaris oficials.

Descripcio del lloc de treball

Missio

» Desenvolupar treballs de recerca en técniques de visié per computador i robotica per
al reconeixement d’objectes en entorns oberts.

Funcions a desenvolupar

» Realitzar el reconeixement de gotim de raim i branques d’arbusts utilitzant la visié per
computador i robotica.

» Utilitzar técniques de SLAM i navegacio en robotica.

» Utilitzar técniques de percepcié multimodals.

Perfil Professional

» Estudis Enginyeria Informatica

Coneixements

Algoritmes de SLAM.

Algoritmes de visié per computador
Algoritmes de navegacio de robots.
Algoritmes de Data Association.

Catala, castella i anglés parlats, llegits i escrits.
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Competeéncies Tecniques

> Disseny i desenvolupament de sistemes de percepcié multimodal.

Competéncies Organitzatives

» Presentacions de treballs de recerca en congressos internacionals de Robotica.
» Habilitat en la gestié de projectes de nivell nacional i europeu.
> Publicacions de treballs de recerca en revistes JCR en Robotica aplicada.
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Competéncies Personals

» Treball en equip.
> Lideratge de projectes.

Experiéncia Professional

> En projectes de recerca de nivell nacional i internacional.
» Es valorara experiéncia en funcions similars a les descrites, especificament, en el
desenvolupament d’activitats de recerca, tant en I’entorn universitari com industrial.

Etapes de la carrera professional Perfil de recerca
(s’indica amb una creu I'opcié seleccionada) (s’indica amb una creu I'opcié seleccionada)
Sense experiéncia previa Primera etapa
Etapa primerenca menys de 4 anys X Professional reconegut
X Experiéncia entre 4 i 10 anys Professional establert
Experiencia de més de 10 anys Lider de projectes




